continuo de anillo cerrado.

Caracteriticas técnicas

Alimentaciéon: +15V; 0V ; -15V

Gama de tension de la sefial:

-10V, ..., +10V.

Coeficiente delaaccién integral
=0.1....100 s*

Regulacion grande con interruptor de

tres posiciones. Regulacién fina poten-

ciométrica. Ingreso de reset del accion

integral. Desviador parainclusion/

exclusion ddl accionintegral. Led indi-

cador de sobrecarga.

DL 2672

Elemento de accidn

derivativa

Controlador de accion derivativa apto
paralos sistemas de control continuo
de anillo cerrado.

Caracterigticas técnicas
Alimentacién: +15V ; 0V ; -15V
Gama de tension de la sefid:

-10v, ..., +10V.

Coeficiente de la accion derivativa
Ko =2ms.... 2s. Regulacion grande
con interruptor de tres posiciones.
Regulacion fina potenciométrica.

Desviador parainclusion / exclusion
de laaccion derivativa
Led indicador de sobrecarga.

DL 2673

Nudo sumador de dos ingresos
Nudo sumedor dedosingresos, uningreso
NOiNVersor y uningreso inversor.
Caracteristicas técnicas

Alimentacion: +15V ; 0V ; -15V
Gamade tension dela sefial:

-10V, ..., +10V.

Factor deganancia=1

Led indicador de sobrecarga

DL 2674

Nudo sumador de cinco ingresos
Nudo sumador de cinco ingresos, delos
cualestres, no inversores, pueden ser
utilizados en la construccién de particu-
lares configuraciones del regulador,
empleando los dementos P, | y D sepa-
radamente; los restantes ingresos, uno
iNVersor y uno no inversor, pueden ser
utilizados para sumar las variables de
interferencias.

Caracterigticas técnicas

Alimentacién: +15V; 0V ; -15V
Gamadetensién de la sefial:

-10V, ..., +10V.

Factor de ganancia=1

Led indicador de sobrecarga.

DL 2675

Sstemade control Smulado
Permite la simulacion de diferentes
procesos, como: procesos del 1° y del
2° orden, procesos de accion propor-
ciona ( P), procesos de accion integral
(1), procesos de doble accion integral
(12).

Caracteristicas técnicas

Alimentacion: +15V; 0V ;-15V
Nudo sumador en ingreso paralavari-
able deregulacion (y) y varidble de
interferencia (z). Gamadetenson dela
sfid: -10V, ..., +10V.

Coeficiente de laaccion proporciona
del proceso Ke = 0,2 (atenuacion) ....1,5
(amplificacion).

Congantedetiempo T: =0,1.... 1000 s
Condantedetiempo T=0,1.... 1000 s
Ingreso de reset para el restableci-
miento de las condiciones iniciales.
Regulacion grande con

interruptores rodantes. Regulacion
fina potenciométrica.

Led indicadores de sobrecarga.

DL 2676

Elemento de retardo

Permite lainsercion de un tiempo
muerto real regulable en los procesos
gue son caracterizados por esto.
Caracterigticas técnicas
Alimentacion; 415V ; 0V ; -15V
Gama de tension de la sefial:

-10V, ..., +10V.

Coeficiente proporciona

del méduloKs=1

Tiempomuerto Tt =10ms.... 100ms/
100ms....1s

Regulacion grande y exclusion del




